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la presente invention concerne une houe a main a moteur com- 
portant un manche, xm arbre entralne portant des outils de tra- 
vail et ym moteur dispose au-dessus des outils • 

L'invmtion a pour objet une houe a main a moteur fonction- 
5 nant,gr&ce a un auto-nettoyage, sans derangements et sans engorge- 
ments, consommant peu d'energie et dans laquelle, uniquement par 
15ntermediaire du manche, c*est-a-dire sans deplacer les outils 
de la houe ou inverser le sens de leur rotation on peut fixer la 
direction du travail de la houe, dont le service est done parti- 
10 culiferement facile • 

Suivant 1' invention, on obtient ce r^sultat comme suit : a 
un arbre on effecte un second arbre qui porte des outils, est pa- 
rallele au premier et tourne en sens contraire du premier, et on 
determine le sens de la progression de la houe en modifiant le 
15 rapport des efforts exerces par le sol sur les outils affectes a 
un arbre et sur les outils affectes k 1' autre arbre. 

Grfice k la constitution d'une telle houe a main suivant 1« in- 
vention, il est possible, sans modifications mecaniques et sans 
inversion de la machine, de biner vers I'avant et vers l^arriere 
20 en modifiant, grace a la modification du rapport entre les efforts 
exerces par le sol, la resistance exercee par le sol relativement 
aux outils affectes au premier arbre par rapport k ceux affectes 
k 1* autre arbre. la houe travaille toujours dans le sens dans le- 
quel elle est poussee par les outils soumis a 1' effort le plus 
25 eleve, c»est%a-dire travaillant centre une plus grande resistance 
du sol, le poids plus eleve d'une rangee d 'outils, c«est-^dire 
des outils affectes a l»un des arbres, pouvant se traduire par une 
plus grande profondeur de la penetration de ces outils dans le sol, 
ce qui depend toutefois de la durete du sol a travailler* On peut 
en outre, avec la construction suivant 1» invention, maintenir de 
fagon simple une profondeur et une Vitesse de travail uniformes. 
Malgre le faible poids de la houe, ceci est possible avec la cons- 
truction suivant 1' invention parce que, en particulier lorsque les 
outils portes par les deux arbres s'interpenetrent, c«est-a-dire 
que lexars trajectoires chevauchent, et lorsque 1 » entrainement des 
arbres est tel que les outils se deplacent vers le haut dans la 
region de leur chevauchement, il se produit un effet de morsixre 
dans le sol qui, mSme pour un poids relativement faible de la ma- 
chine, assure une penetration des outils dans le sol. A cause de 
cet effet de morsure, grace auquel la houe est attiree vers le sol 
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par son propre poids independamment de 1» effort exeroe STir elle 
par le sol, elle fonctibnne regulieremetit mSme pour, de tres f ai- 
bles prof ondeurs de penetration d • environ. 1 a 3 em, -de sprte q^u'elle 
constitue une verital^le hbue d'entretien qui effeetue Tine tres bonne 
5 destruction des mauvaises herbes ainsi qu'iin fin ^miettement de la 
surface du solo La destruction efficace des mauvaises iierbes est 
apparue particulierement avantageuse dans les trayaux d*entretien» 
Avec la houe suivant 1« invention, une utilisation particulierement 
bonne de I'^nergie d»entrainement, combinee h une gi^de regularite 
10 de deplacement de la houe, ont pour effet que de grandes vitesses 
de travail, de I'ordre de 0,8 a 1,2 m/sec, sont possibles o A cause 
de la faible consommation d'^nergie, la houe suivant 1« invention 
s'est egalement montree Stre particulierement legfere et de ce point 
de vue, egalement, est d'un maaaiement facile. 
15 On obtient une realisation particulierement avantageuse de 

1» invention quand les arbres qui portent les outils et s^dtendent 
librement vers I'extdrieur a partir d«un appui central, sont reali- 
ses flexibles elastiquement transversalement . ^ leur direction longi- 
tudinale, de sorte que le danger de blocage et d » endommagement de 
20 la machine est notablement reduit, car les arbres peuvent se d^rober 
lateralement, par exemple si les outils de la houe rencontrent de 
grosses pierres. Pour la s^curit^ de la machine, il est en outre es- 
sentiel qu'une protection centre une surcharge existe dans la trans- 
mission allant du moteur au mecanisme, ceci avant que la puissance 
25 .de la transmission soit repartie dans le mecanisme « 

Suivant 1« invention, la transmission d'energie du moteur au 
mecanisme a lieu par l«intermediaire d«un entrainement a courroie 
trapezoldale qui, a cause du mecanisme dispose a la suite, ne pre- 
sente qu'une faible demultiplication, de sorte que, dans la solu- 
30 tion suivant 1« invention, on pent utiliser pour 1» entrainement a 
courroie trapezoldale des poulies de grand diamfetre, qui ey^TifJit 
une charge defavorable de la courroie. Du fait que, suivant 1' inven- 
tion, le moteur est monte pivotant par rapport au carter du meca- 
nisme, on pent, en faisant pivoter le moteur pour I'amener centre 
35 le carter, interrompre 1 » entrainement du mecanisme par le moteur, 
de sorte qu»on pent se passer d»un accouplement particulier. On 
obtient ainsi, en liaison avec les caract€ristiques decrites, une 
construction particulierement simple et robuste,- 

Dans une autre forme d* execution de 1" invention, on pent 
40 non seulement diriger la houe ^ main, mais egalement I'orienter si 
le manche est monte de fagon a pouvoir pivoter par rapport au car- 
ter du mecanisme autour d«un axe vertical et est en outre reli6 au 
carter du mecanisme par une articulation k la cardan de fagon a 
pouvoir toumer autour- de I'axe longitudinal de son longeron. 
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Ce dispositif d • orientation suivant I'invention, dans lequaL l»axe 
de pivotement pour le manche est de preference sitae dans un plan 
de symetrie pour les arbres portant les outils de la houe, peimet, 
en partant de la direction de travail de chaque cas, de braquer 
vers la droite ou vers la gauche, par exemple entre des bordures 
de buissons, sans qu'il soit necessaire de changer 1 » orientation 
du manche, ce qui, dans de nomlireuses cultures par rangees, rend 
impossible 1' utilisation des houes habituelles h moteur, et sans 
que l"utilisateur ait besoin de changer de position, car, en cas 
de changement d» orientation, la houe suivant 1* invention toume 
sur place* 

L» invention va maintenant 6tre exposee sur des ezemples d'exd 
cution comportant d'autres caracteristiques essentielles de 1* in- 
vention. Les figures representent : 

- la figure 1 une elevation laterale d'une houe a main orien- 
table, sans roue porteuse ; 

- la figure 2, une vue en plan de la houe suivant la figure 1 

- la figure 5, en elevation laterale et a plus grande echelle, 
une partie d»une houe k main correspondant par sa construction a 
la houe h main representee sur les figures 1 et 2 ; 

- la figure 3a, dans une partie de la representation de la 
figure 3 9 dispositif de debrayage pour I'entralnement par cour- 
roie situe dans la liaison d^entralnement entre le moteur et le me- 
canisme ; 

- les figures 4 a 6, differentes positions du manche faisant 
partie du dispositif d» orientation, avec la poignee du manche ; 

- la figure 7f 1* elevation du mecanisme situd dans un carter 
et toumant dans un bain d'huile, apres enlevement d'une des pa- 
rois laterales du carter j 

- la figure 8, une coupe, suivant la ligne VIII-VIII de la 
figure 7, du mecanisme represents sur cette figure ; 

- la figure 9> une vue en plan du mecanisme represente sur 
la figure 7 ; 

- la figure 10, en partie en coupe la roue dentee, situee 
dans le mecanisme, constituant la protection centre une surcharge j 

- la figure 1 1 , une vue de c8te de la roue dentee suivant la 
figure 10 j 

- la figure 12, une vue en plan des arbres portant les outils 
de la houe, en combiziaison avec une coupe horizontale a travers le 
carter du mecanisme dans la region de ces arbres ; 
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- la figure 13, une -roe de c6te' d'un des outils de la houe ; 

- la figure 14, une vue, prise dans la direction de la fie- 
Che ZIV, de I'outil suivant la figure 13 ; et 

- la figure 15, une vue en plan, prise dans la direction de 
5 la fleche XT, de l^outil suivant la figure 13- 

La houe a main 1 representee sur les figures 1 a 3 comporte 
un moteur 2, qui dans I'exemple d'exdcu-tion est un motevir a com- 
bustion. Mais naturellement il est egalement possible, pour en- 
tralner la houe h main suivant 1 'invention, d'utiliser un moteur 

10 electrique, surtout qu'avec la constitution suivant 1' invention 
d'une houe a main, un moteur d» une puissance tres faible par rap- 
port aux solutions precedemment connues suffit, et que par exem- 
ple pour vuae houe d'entretien un moteur a accumulateurs d* envi- 
ron 0,25 CV est apparu sgffisant pour une largeur de travail d'en- 

15 viron 55 cmo Le moteur/s ' appule sur un carter 3 de mecanisme, 
qui dans sa region inferieure resoit les arbres 5 pour les outils 
de houe 6. les arbres 5 sent paralleles a l*arbre de sortie, non 
represente sur la figure 1 , du moteur, de sorts que des renvois 
angulaires ne sont pas necessaires* 

20 L'appui du moteur 2 sur le carter 3 de mecanisme a lieu par 

I'intemediaire d'une bieile osc1.11 ante 4 qui peimet de faire va- 
rier I'intervalle entre le moteur 2 et le carter 3, ce qui apparalt 
comme preferable a cause de la liaison d ' entrainement utilisee sui- 
vant 1' invention et qui sera decrite plus en detail ci-aprfes. 

25 . Dans la houe a main suivant 1 'invention, il y a, ainsi que 
le montrent les dessins, de\ix arbres 5 paralleles entre eux, por- 
tant des outils de houe 6, ayant la mSme longeur et s'etendant sur 
la mSme longueior des deux cdtes du carter 3 de mecanisme* L'in- 
tervalle entre lea arbres 5 est choisi tel que les trajectoires 

30 circulaires des outils de houe 6, qui sont disposes sur les arbres 
et ont les mSmes dimensions, chevauchent, de sorte que les outils 
6 se correspondant des deux arbres qui sont situes dans un m§iiie 
plan perpendiculaire aiox arbres 5 s'interpehetrent dans leur ro- 
tation synchrone et emp§chent ainsi un engorgement, dO. par exmple 

35 h ce qu'un produit a longues tiges s'enroulerait autour des arbres 
5* Mais une rotation ou un entrainement non synchrone des outils 
de la houe est egalement possible, bien qu'un tel entrainement obli- 
ge a une construction un peu plus compliqueeo II est en outre pos- 
sible, suivant 1' invention, d'entrainer les deux arbres de fagon 

40 que dans leur region de chevauchement les outils se deplacent vers 
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le bas, ce qui peut Stre avantageux pour le binage en profondeur. 
En utilisant des formes speciales de couteaux, on peut, avec des 
arbres entralnes de cette fagon, utiliser eventuellement la houe, 
dans le cadre de I'invention, pour d'autres applications egalement, 
5 par exemple pour dtSter. 

Les sens de rotation, indiques sur la figure 1 par les flfe- 
ches 9, des arbres 5 et done aussi des outils de houe 6, sont op- 
poses et tels que les outils, dans la region de leur chevauchement, 
se ddplacent vers le haut. 

10 Dans la realisation d'une houe a main suivant 1' invention, 

on peut utiliser des outils de houe 6 qui presentent de petits 
diam^tres comparativesaent aux houes k main connues jusqu'&lors* 
Les trajectoires circulaires des outils de houe utilises dans les 
houes a main suivant les formes representees d* execution ont un 

15 diametre d» environ 120 mm, et ceci pour un intervalle d* environ 
85 mm entre les arbres 5« En utilisant la houe a main representee 
comme houe d'entretien on obtient ainsi des r^sultats de travail 
partlcullerement bons, de sorts que cette caractdristique Egale- 
ment prend de I'importance dans le cadre de I'invention, 

20 Aixtsi que le montrent les dessins, la houe a main 1 represen- 

tee, suivant 1' invention, n»a pas de roue porteuse et, en fonction- 
nement, s'appuie sur le sol uniquement par I'inteitoedialre des ou- 
tils de houe 6. L'entralnement de la houe a main a done lieu uni- 
quement par I'inteimediaire des outils de houe eux-m6mes, le sens 

25 du travail de la houe pouvant Stre detemine en condxiisant celle-ci 
au moyen du manche 7 : les outils de houe 6 qui a un instant don- 
n6 se deplacent a travers le sol en sens inverse du sens desire de 
travail sont soumis a un effort plus grand que les outils qui se 
deplacent a travers le sol dans le sens du travail. On peut I'ob- 

50 tenir de facon simple par une inclinaison convenable de la houe a 
main 1 par rapport au sol. II suffit a cet effet que l^utilisa- 
teur soulfeve ou abaisse le manche 7, qui ne peut pas pivoter en hau- 
teur par rapport au carter 3 de mecanisme ou au moteur 2* S'il 
s'agit de biner plus prof ondement , I'utilisateur peut maintenir 

35 le manche 7 dans une position moyenne dans laquelle les forces de 
progression dirigees en sens inverse, des outils de houe affectes 
aux deux arbres 5, se neutralisent, c'est-a-dire dans laquelle les 
outils de houe sont soumis k des efforts sensiblement egaux et par 
suite engendrent des forces oppos^es de progression sensiblement 

40 de mdme valeur« 
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On peat non seulement f aire pivoter la houe a main suivaut 
!• invention en hauteur au moyen du mancdie 7 de la fagon n^cessai- 
re pour deteminer le sens du travail par un deplacement du poids, 
mais encore 1' orient er : 1* orientation ne ae limit e pas a un gui- ' 
5 dage dans lequel la houe a main travaille constamment dans xxne di- 
rection correspondant a la direction longitudinale du manche 7, 
ainsi que cela a lieu dans les executions connues. Bien au con- 
traire, grace a 1* execution suivant 1* invent ion de 1* articulation 
du manche 7 sur le carter 5 de mecanisme, tel qu'il est represen- 
10 t6 sur les figures 3 a 6, on pent, avec les houes a main suivant 
les formes decrites d" execution, par un hraqi^age convenable obte- 
nu en faisant toumer le manche autour de son axe longitudinal cen- 
tral, travailler dans chacLue cas transversalement k la direction 
longitudinale du manche 7, ainsi qu'on le desire par exemple dans 
15 les cultures de la tomate, dans les vignobles, ou dans les bordu- 
res faites d'arbrisseaux ou de buissons, 

Suivant 1» invention, on peut a cet effet faire toumer le lon- 
geron 10 du manche 7 autour de son axe central longitudinal afin 
de le faire pivoter autour d*iai axe vertical 11 par rapport au car- 
20 ter 3 du mecanisme. Quand on fait toinner le longeron 10 autour 
de son axe central longitudinal, le pivotement precite est obtenu 
par une articulation 12 a la cardan qui est reliee au longeron 10 
et au carter 3 de mecanisme et dont le centre est situe sur l*axe 
11 • L« articulation 12 a: la cardan est fixde au boltier 3 du me- 
25 canisme par I'intermediaire d'un pivot 13 dont I'sixe longitudinal 
coincide avec I'axe 11, q.ui de son c&te est de preference situe 
dans un plan par rapport auquel les outils de houe 6 et aussi les 
arbres 5 sont S3rmetriques« Autour du pivot 13 peut tourner, d'une 
fagon qui n*a pas etS representee, un manchon 14 qui ne peut pas 
30 coulisser en hauteur et qui, par I'intermSdiaire d'un bras de sup- 
port 15, supports un giiidage 16, constitue par un manchon de ser- 
rage, pour le longeron 10 du luanche 7* Dans ce manchon de serrage 
16 passe, de fagon a pouvoir normalement toximer, le longeron 10 
du manche 7 ; on peut regler la facilite ou durete de I'orienta- 
• 35 tion par le degre de serrage du manchon.de serrage 16 sur le lon- 
geron 10. Si, ainsi qu»on le desire par exemple quand on prepare 
des plates-bandes de semences,. on desire uniquement que la houe h 
m^-in avance tout droit, on: peut aussi bloquer 1* orientation au 
moyen du manchon de serrage 16 en serrant le manchon suffisamment 
40 pour que le longeron 10 ne puisse plus toumer a .son interieur. 
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Mais naturellement ce verrouillage peut egalement avoir lieu 
autrement, par example en bloquant la rotation du maachon 14 pgir 
rapport au pivot 13. Pour pouvoir modifier k tout instant, mdme 
pendant le f onctionnement , la facilite ou durete de 1» orientation, 
5 on peut deplaoer le manchon de serrage 16 d'une fa^on qui n'a pas 
6^6 representee, par exemple au moyen de f ermetures rapides, q.ui 
peuvent Stre a auto-blocage^ 

A I'extremite du longeron 10 qui est eloignee de 1* articula- 
tion 12 k la cardan, est disposee sur le longeron une poignee 8 

10 (figures 4^6) constituee par un etrier comportant une partie 
centrale 18 et des extremites 17 lui faisant suite en forme d*U* 
La poignee 8 en forme d* etrier ne peut pas toumer par rapport k 
l*axe longitudinal du longeron 10. la fixation de la poignee 8 en 
forme d' etrier sur le longeron 10 a lieu au moyen d'un manchon 19 

15 qui est perpendiculaire a I'axe longitudinal du longeron 10 et 
dans lequel passe la partie centrale 18. La poignee 8 en forme 
d* etrier peut pivoter autour de I'axe de JLa partie centrale tra- 
versant le manchon 19, de sorte qu'on peut regler differentes hau- 
teurs de poignee suivant la taille de I'utilisateur, On realise la 

20 fixation de la poignee 8 dans la position en hauteur choisie en blo- 
quant la partie centrale 18 par rapport au manchon 19 ; a cet ef- 
fet, le manchon 19 peut lui aussi par exemple Stre constitu^ par 
un manchon de serrage* 

Le dispositif d« orientation suivant 1* invention ddcrit ci- 

25 dessus permet, en faisant tourner, au moyen de la poignee 8, le 
manche capable de toumer dans le guidage 16, de faire pivoter le 
dispositif proprement dit de houe, constitue par le moteur, le me- 
canisme et les arbres k outils que celui-ci supporte, poiir I'amener 
k une position de travail transversale a la direction du longeron 

30 10, de sorte que I'utilisateur, sans changer d* emplacement, c'est-a?- 
dire pour ainsi dire sur place, peut egalement travailler transver- 
salement a la direction principale de travail. Le sens de la ro- 
tation de la poignee 8 autour de I'axe longitudinal du longeron 10 
entralne dans chaque cas un pivotement de mSme sens du dispositif 

35 proprement dit de houe autour de I'axe 11 par rapport k I'axe lon- 
gitudinal du longeron 10, de sorte qu'un braquage ou une rotation 
k droite exerc^ sur la poignee 8 entralne un pivotement du dispo- 
sitif de houe vers la droite, et qu'un braquage ou une rotation k 
gauche exerce sur la poignee 8 entralne un pivotement du dispositif 

40 de houe vers la gauche. Sur les figures 4 et 5, les deplacements 
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pour un braquage vers la droite soxxt ladiciues par des £l^ches 
correspondaates portant la reference 20, et les deplacements pour 
un braquage vers la gauche par des flfeches qorrespondantes portant 
la reference 21 • 

5 Comme le fiiontre en particulier la figure 3, on utilise, sui- 

vant 1" invention, comme liaison d'entralnement, entre le moteur 2 
et le carter 3 de mecanisme, de preference un entrainement 22 a 
courroie trap^zoXdale constitue par une poulie 24 disposde sur 1* 
arbre de sortie 23, une poulie 27 disposes sur I'arbre d* entree 

10 25 du mecanisme 26 (fig. 7), et vme coiarroie trapezoldale 28 a 

laquelle sont affectes, le long des faces exterieures de ses brins 
s'etendant entre les poulies 24 et 27, des appuis plats 29 q.ui, 
lorsg,ue la courroie 28 est tendue, sont situes a yme faible distance 
des faces exterieures de ses brinso On obtient la tension de la 

15 courroie trapezoldaZe du fait que le moteur 2 est fiise pivotant 
sur le carter 3 de mscanisme au moyen d'une bielle osclll ante 4 
et est en outre egalement soutenu elastiquement a I'encontre de la 
tension de la courroie trapezoldale* L* articulation de la bielle 
oscillante 4 sur le carter 3 de mecanisme a lieu pres de I'un de 

20 s6s c6tes parall^les aux arbres 5 portant les outils de houe 6* 
L' entrainement 22 h courroie trapezoldale est dispose en face de 
cette face etroite du mecanisme, de sorts que, deja pour un l^ger 
pivotement du moteur 2 par rapport au carter 3 de mecanisme, il se 
produit un deplacement suffisant pour interrompre 1 ' entrainement 

25 par suppression de la tension de la courroie, ou inversement pour 
retablir la liaison d * entrainement par la tension de la courroie* 
Le pivotement d6 la bielle oscillante 4 et done aussl du mo- 
teur 2 par rapport au carter de mecanisme peut suivant I'inveation 
avoir lieu gr&ce k un levler 30 monte sur un des bras de pivote- 

30 ment 31 de la bielle oscillante 4 et reli^ a une came 31 par rap- 
port h, laquelle il ne peut pas toumer. La came 33 peut attaquer 
une lame de ressort 33 qui est fixee sur une console 34 disposee 
sur le cdte du carter 3 de mecanisme et qui dans I'exemple d' exe- 
cution est arrondie convexe vers la came et s'appuie sur la conso- 

35 le 34 par ses extrdmitSs* Si,, au moyen du levler 30, de preferen- 
ce actionne au pled, on fait pivoter la came 32 pour l*amener dans 
une position parallfele au bras de pivotement 31* le moteur 2 des- 
cend centre le carter 3 de mecanisme, et la courroie 28 repose 
sans tension centre les poulies 24 et 27« La transmission d'ener- 

40 gie du moteur 2 au mecanisme 26 est done interrompue. Un appiii de 
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la coiirroie 28 sur la poulie 24, du fait de son pi^opre poids, est, 
dans cette position de desaccouplement, dans laquelle la courroie 
28 entoure les poulies 24 et 27 a l*etat detendu, evit^ par les 
appuis 29, contra lesquels la courroie 28 vient s'appuyer dans la 
5 region de ses portions libres situees entre les poulies, car, ain- 
si qu'on le sait, les courroies trapezoldales ont tendance, k 1* 
etat exempt de contraintes, a prendre la forme d'un cercle, la 
position de la came 52 que celle-ci prend quand 1' entrainement 
est interrompu et que le moteur 2 est descendu contre le carter 3 
10 de mecanisme, est representee en trait mixte sur la figure 3a. 

S»il s'agit d^embrayer a nouveau I'entralnement, il suffit de 
faire pivoter le levier 30 pour le faire repasser de la position 
representee en trait mixte sur la figure 3a a la position de de- 
part suivant la figure 3, ce qui a pour consequence que la came 32 

15 est ramenee k sa position de tension dans laquelle, partant de sa 
position de detente suivant la fa^g»jire 3a, elle pivote tm peu au- 
delk de sa position de point mort, de sorte qu'xzn deverrouillage 
spontane n'est pas possible. L'appui Slastique de la came compen- 
se automatiquement les modifications de la longueur de la courroie, 

20 telles qu*elles se produisent dans una faible mesure pendsint le 
fonctionnement par suite de dilatations de la courroie. A cause 
du- grand bras de levier entre 1' articulation 32 de la bielle oscil- 
lante 4 en face du carter de mecanisme et la droite reliant les 
axes de I'arbre de sortie 23 du moteur 2 et de I'arbre d'entree 25 

25 du mecanisme 26, une tres faible flexibility du ressort 23 suffit 
i6ik pour compenser en position d » entralnement les modifications 
de la distance entre le moteur 2 et le carter 3 du mecanisme qui 
sont dues a la dilatation de la courroie. 

Dans le carter 3 de mecanisme est dispose, parallele a I'ar^ 

30 bre d* entree 25 et situe a la mSme hauteur que lui, un arbre 36 
sur lequel est disposee une roue dentee 38 reliee a un barbotin 
37 et engrenant avec une roue dentee montee folle sur 1* arbre 25 
et qui de son c8te est reliee a un barbotin 40, Les barbotins 37 
et 40 sont situes dans le plan median longitudinal du mecanisme 

35 26 et sont, par 1' intermediaire de chalnes 41, en relation d' en- 
tralnement avec des portions 42 des arbres 5 qui sont portees dans 
la region la plus basse du carter 3 de mecanisme et de leur cdte 
portent des barbotins 43 • lie support des portions 42 a lieu dans 
des appendices 44, analogues k des manchons, du carter 3 de m^ca- 

40 nisme, qui lui font suite latSralement. 
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.L'entralnement des roues deni;^es 38 et 39, qui engrenent 
eutre elles et portent les "barbotias 37 et 40, a lieu a partir de 
I'arbre d« entree 25 par irinteimediaire d"un pignon 45 monte sur 
lui et qui engrene avec une roue dentee 46 disposee sur un axbxe 
5 47 situe presque centralement au-dessus des arbres 25 et 36 et a 
partir duquel 1' entralnement de la roue dentee 39 a lieu a travers 
uu piguon 48 o. La protection centre les surcharges, qui, dans le 
cadre de la presente invention, se trowe a I'interieur du mecanis- 
me 26, est constituee par la roue dentee 46, qui va Stre decrite 

10 plus en detail en se referant aux figures 10 et 11 • 

Ainsi que le montre la figure 10, la roue dentee 46 comporte 
un moyeu 49 pourvu d'un collet 49 » sur lequel repose la coruc^onne 
dentee 50 de la roue dentee 46 • La couronne dentee 50 est eiiip8- 
chde de se deplacer axialement sur le collet du moyeu par un epau- 

15 lement 51 du collet 49', qui penetre dans un ^videment annulaire 
correspondant de la couronne dentee 50 • Sur le c8t^ oppose est 
disposee une plaque 52, qui d»une part est vissee vis-k~vis de la 
couronne dentee et en outre est f izee de f agon non representee vis- 
a-vis du collet 49* du moyeu* Dans le moyeu 49 sont menages plu- 

20 sieurs percements radiaux 53 dans lesquels on peut introduire des 
billes 55 pouss^es vers l*exterie*ur par des ressorts 54, A ces 
billes 55 correspondent sur la p^ripherie interne de la couronne 
dentee 50 des ^videments semi-circulaires 56 dont la profondeur 
est au plus egale au rayon des billes, dont le diametre correspond 

25 . sensiblement a celui des percements. La couronne dentee 50 est 
done, en fonction de la force des ressorts 54, empSchee, jusqu«a 
un certain couple de rotation, de tourner par rapport au moyeu. Si 
ce couple est d^passe, la force s«opposant k celle du ressort 54 
et agissant sur une bille 55 devient superieure k la force du res- 

30 sort, de sorte que les billes sont refoulees dans les percements 
53 et que la couronne dentee toume par rapport au moyeu 49« Si 
le couple de rotation diminue a nouveau, les billes 55 sont automa- 
tiquement ramenees par la pr*ssion des ressorts 54 dans leur posi- 
tion de verrouillage, et 1» interruption de la transmission de force 

35 disparalt^ 

Ainsi qu'on l»a deja expliqu6 au sujet de la figure 8, les 
arbres 5 portant les outils de houe 6 comportent une portion cen- 
trale portde par le carter 3 de mecanisme et pourvue d'un barbotan 
43o A cette. portion font suite /d'autresJportions 57, qui, de mgme 

40 que la portion 42, sont creuses: et sont maliitenues ensemble par un 

' { ■ - 
I 
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eerrage axial. La liaison, solidaire en rotation, des portions 57 
entre elles et avec la portion 42 a lieu au moyen de bees 58 dis- 
poses chacun h une extremite d'vine portion et en face desquels sont 
respectivement situes des 6videments 59 de taille correspondante, 

5 dont chacun est manage dans 1* autre portion, de sorte qu'il y a 
liaison par correspondance de formes • 

Le serrage axial des differentes portions 57 entre elles ou 
vis-^-vis de la portion centrale 42 a lieu, suivant 1 'invention, 
de fagon particulierement avantageuse au moyen d'un tirant 60, cons- 

10 titud de preference par une tige d'acier, une tige en acier pour 
reesorts ou encore un cfible, Comme elements 61 de serrage, on 
pent, comme le montre la figure 12, utiliser des Serous 61 • 

Dans une autre forme d» execution de 1« invention, il apparalt 
avantageux que I'arbre soit monte flexible en direction axiale, par 

15 exemple par interposition de ressorts 62. Comme ressorts 62, on 
utilise dans 1* exemple d* execution des ressorts Belleville, ras- 
sembles a I'etat de paquets et disposes entre les elements de ser- 
rage 61 et les extrottites des arbres* Mais natur ellement , il se- 
rait ^galement possible, dans le cadre de 1' invention, de disposer 

20 les ressorts 62 a im autre endroit ou encore d 'utiliser un tirant 
elastique. La construction representee conforme a 1» invention se 
distingue cependant par une simplicity particulifere* 

Comme outils de houe on utilise dans 1' exemple d« execution, 
ainsi que cela apparalt en particulier des figures 12 k 15f des 

25 ^triers 64 en acier pour ressorts et en une matiere plate pliee 
sensiblement en foime d'TJ, dont la partie centrale 65 present e en 
son centre un trou allonge 66 dont la longueur correspond k l»in- 
tervalle extdrieur des bees 58 diametralement opposes des portions 
d'arbre et par suite au diametre des arbres 5, et dont la largeur 

30 est en concordance avec la largeur des bees 58. Dans 1« assemblage 
de I'arbre on peut ainsi de fagon simple insurer entre les diffe- 
rentes portions de I'arbre les ^triers en acier pour ressorts uti- 
lises comme outils de houe et les fixer en direction longitudinale 
par ces portions. Dans cette forme d« execution, il est egalement 

35 possible, bien que cela ne soit pas represents, de realiser les ou- 
tils de houe, par exemple leur partie centrale en acier pour ressorts 
dans la region de lexir serrage sur I'arbre, sous la forme de res- 
sorts Belleville, de sorte que les ressorts sont conteniis dans les 
couteaux, ce qui conduit a une construction particulierement favo- 

40 rable dans le cadre de 1* invention. La fixation des e triers en 
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acier pour ressorts de lagon qu'ils ne puissent pas toumer a lieu 
au moyen des bees 58 • A chaque eztr^mite des arbres on ne dispose 
comme outil de houe qu'im seul tel etrier en acier pour ressorts* 
Partout ail-leurs on dispose ensemble deiix tels etriers en forme 
5 d'U et en acier pour ressorts de fagon que leurs parties centra- 
les 65 f assent entre elles un angle d* environ 90° et que leurs bras 
soient diriges vers des c8tes opposes. les bras 67 des etriers 64 
en acier pour ressorts font avec la partie centrale 65 un angle 68 
d' environ IIO^'o la longueur de chaque bras 67 est egale a environ 

10 la moitie de la longueur de la partie centrale 65* 

Les bras 67 partant obliquement vers l*exterieur de la partie 
centrale 65 et depassant de celle-ci sont, ainsi que^cela apparalt 
en particulier de la figure 15, incurves radialement vers I'inte- 
rieur, c'est-a-dire de fagon concave en direction de I'arbre, de 

15 sorte qu'un effet d'auto-affutage ee produit quand il y a usure» 
Ea outre y et ainsi que le montre en particulier la figixre 3f les 
bras 67 des etriers 64 en acier pour ressorts sont, siiivant 1' in- 
vention, legerement inclines par rapport au sens de la rotation, 
et ceci dans le sens de la rotation ou dans le sens oppose suivant 

20 1» utilisation dans le travail* L'incliaaison est de preference 
suffisante pour que le bord exterieur arriere ou avant des bras, 
considere relativement au sens de rotation des outils de houe, 
bras qui.ont sensiblement la mSme la:igeur sur toute leur longueur, 
soit prbs du plan longitudinal de sym^trie de la partie centrale 

25 .65* 

Suivant 1' invention on peut, sans deplacer les outils de houe 
ou sans inverser leur sens de rotation, deteminer le sens de tra- 
vail d'une houe a main conforme aux exemples d' execution decrits « 
ci-dessus, uniquement grace au manche du fait que ceux des outils 

30 cLe houe qui se d^placent h. travers le sol en sens inverse du sens 
desire de travail sont soumis a un effort plus grand et penbtrent 
done dans certaines cir Constances plus profondement dans le sol que 
les outils de houe tournant dans le sens du travailo A cause de 
cette determination trfes simple du sens de travail et avant tout 

35 egalement de la Vitesse de progression, il est particulier ement 
facile de commander la houe suivant 1* invention* Elle presents 
en outre un tr^s bon auto-nettoyage, et elle est par suite exempt e 
de derangements et avant tout d' engorgements • A cause de la consti 
tution ddcrite des arbres., la houe suivant 1* Invention est en ou- 

40 tre dans \me large mesure insensible m§me aux pierres grossi^res 
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ou objets analogues, car les arbres peuvent se derober elasti- 
q^uement. Outre les caracteristiques deja indiquees, le disposi- 
tif de houe suivant 1' invention se distingue encore en ce qu'avec 
lui, k cause de 1' inversion facile du sens de travail uniquement 
5 en soulevant ou abaissant le laanche, on peut a tout instant biner 
vers I'avant ou vers I'arriere, et en outre en ce qu*on peut tour- 
ner sur xjlace et decrire des courbes sans qu'il soit nicessair^ 
de faire pivot er le uianche de cojsimande sar le cSteo Un autre avan- 
tage essentiel est qu'on peut maintenir sans difficulte une pro- 

10 fondeur uniforme de travail et une Vitesse uniforme relativement 
elev^e de travail, qui, avec la solution suivant 1» invention, peut 
8tre situee dans un dQmaine compris entre environ 0,8 et 1,2 m/sec* 
Du point de vue du poids, le dispositif de houe suivant 1» inven- 
tion se pr^sente egalement particulierement Idger, parce qu'il 

15 n^exige qu"\me energie tres faible et peut done Stre muni d*un 

moteur leger# II en resulte egalemsiit une faible depense de fonc- 
tionnement. A cause des qua3-ites indiquees ci-dessus, la houe sui- 
vant 1* invention convient tout particuli&rement comme houe d» en- 
tre tien, avec laquelle on ne travaille que la couche tout a fait 

20 sup^rieure du sol jusqu'a une pro fondeur d* environ 3 cm* On ob- 
tient ici, avec la solution suivant 1' invention, une tres bonne 
destruction des mauvaises herbes et on aineublit tres bien le sol j 
on peut en particulier tres facileuent conduire et conunander la 
houe quand on 1» utilise comme houe d • entre tien. 
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. REVENDICATIONS 

1. Houe § main S moteur comportant un inanehe, un arbre 
entraine portant des outils de travail et un moteur dispose au- 
dessus des outils, caraetgrisge en ce qu'S un arbre on affecte un 
second arbre qui porte des outils, qui est parallels au premier et 

5 tourne en sens contraire du premier, et on determine la direction 
de la progression de la houe en modifiant le rapport des efforts 
exercis par le sol sur les outils affectes 2 un arbre et sur les 
outils affectes i 1' autre arbre. 

2. Houe S main suivant la revendieation 1, caracterisee en 
10 ce que les trajectoires circulaires des outils de travail portes 

par les arbres et situes en face I'un de 1' autre chevauchent et 
sont de preference situges par paires, ehacune dans un plan perpen- 
diculaire au plan de symgtrie de 1' arbre. 

3. Houe a main suivant la revendieation 1 ou 2, caracterisee 
15en ce que les deux arbres sont entraines de fagon que les outils se 

dgplacent vers- le haut dans leur rggion de chevauchement . 

Houe a main suivant la revendieation 1 ou 2, caracterisee 
en ce que les deux arbres sont entraings de .fagon que les outTTs' se 
dgplacent vers le bas dans leur rggipn de chevauchement. 
20 5. Houe t main suivant I'une des revendications pr§cgdentes, 

caracterisge en ce que les arbres portant les outils sont entrainSs' 
en synchronisme . 

• 6. Houe S main suivant I'une des revendications precgdentes, 
caractgrisge en ce que les "arbres portant les outils sont entraings • 
25 asynchroniquement. 

7. Houe t main suivant I'une des revendications prgcgdentes, 
caracterisge en ce que les outils de la houe sont amovibles et on 
peut ggalement les remplacer par des outils d'un..autre genre, par 
exemple des couteaux 5 gtSter. 

^- ^ ™ain suivant I'une des revendications precgdentes, 

caractgrisge en ce qu'en fonctionnement la houe est supportge exclu- 
sivement par les outils de travail qui, de prgfgrence, ont le meme - 
diamltre et, vu d'en haut, le centre de gravite de la houe est de 
prgfgrence situe entre les arbres portant les outils. 
35 ■ 9. Houe t main suivant I'une des revendications prgcgdentes, 

caracterisge en ce que la houe comporte au moins un arbre pouvant 
se dgrober glastiquement transversalement t sa direction longitudi- 
nale . 

10. Houe S main suivant I'une des revendications prgcgdentes. 
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caractSrisge en ce que I'arbre, capable de se derober elastiquement 
transversalement S sa direction longitudinale , se compose de por- 
tions individuelles reliees entre elles solidaires en rotation, de 
preference par une liaison S enfichage. 
5 11. Houe S main suivant I'une des revendications prgcSdentes, 

caract§risee en ce que les portions individuelles de I'arbre, reHees 
entre elles solidaires en rotation, sont maintenues reunies en di- 
rection longitudinale par un serrage, de preference elastique. 

12. Houe a main suivant I'une des revendications precedent es, 
10 caracterisee en ce que les portions de I'arbre sont creuses et main- 
tenues ensemble par un tirant. 

13. Houe S main suivant l^une des revendications prgcSdentes, 
caractgris§e en ce que le tirant est glastique en direction longitu- 
dinale . 

15 l4. Houe a main suivant I'une des revendications precedentes, 

caracterisee en ce-que le tirant, qui est de preference constitue 
par une tige en acier pour ressorts, est serre avec interposition 
d»au moins un Pigment de ressort situe, dans la direction longitudi- 
nale en face de l*arbre. 

20 15. Houe S main suivant I'une des revendications prScedentes, 

caractgris§e en ce que 1» Element de ressort est constituS par au 
moins un ressort Belleville. 

16. Houe a main suivant I'une des revendications prgcedentes, 
caracterisee en ce qu'au moins un ressort Belleville est disposS 

25 entre une portion d'arbre et un ilSment de serrage du tirant. 

17. Houe a main suivant l^une des revendications prScSdentes, 
caractSrisSe en ce qu^un outil de travail est situS dans chaque 
jonction entre des portions adjacentes d'arbre, et les bees disposes 
sur une de ces portions constituent pour les outils de la houe des 

30 organes d'entrainement . 

18. Houe a main suivant I'une des revendications pr§cgdentes, 
caracterisSe en ce que la liaison par enfichage destinSe a consti- 
tuer des formes correspondantes, avec solidarity en rotation, pour 
les portions individuelles d*un arbre est constitute par des bees 

35 disposes frontalement sur les portions de 1» arbre et par des evide- 
ments correspondant a ces bees, et deux bees diametralement opposes 
sont disposes sur une extrSmitS de chaque portion d' arbre. 

19. Houe a main suivant I'une des revendications precedentes, 
caractgrisee en ce qu'un glgment de ressort est un const ituant d*au 

40 moins un outil de travail et est disposg entre deux portions adja- 
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centes d*un arbre. 

20. Houe a main suivant I'une des revendications precedentes, 
caractSrisSe en ce que^ dans sa region voisine de 1' arbre, l*outil 
de travail est elastique dans la direction longitudinale de I'arbie, 
et il est de preference constitue par un ressort Belleville. 
5 21. Houe a main suivant l^une des revendications prec§den-- 

tes, caractSrisSe en ce qu'un trou allonge , dont la longueur cor- 
respond a I'intervalle ext§rieur entre les bees diainetralement 
opposes et -dont la largeur correspond 5 la largeur des bees, est 
mSnage au centre de I'outil de travail. 

10 22. Houe a main suivant I'une des revendications preceden- 

tes, caracterisee en ce que les portions de 1» arbre relives entre 
elles solidaires en rotation sont centrees I'une par rapport 5 
1' autre par le tirant et/ou par des constituants des outils de tra- 
vail, disposes entre elles. 

15 23. Houe a main suivant l^une des revendications prScSden- 

tes, caracterisSe en ce que les outils de houe sont constituSs 
par des etriers en acier pour ressorts, obtenus en pliant en forme 
d'U une piece plate, et dont les bras sont de preference inclines 
vers I'exterieur par rapport | la partie centrale et font avec 

20 celle-ci un angle d' environ 110°. 

24. Houe a main suivant I'une des revendications preceden-^ 
tes, caractSrisSe en ce que les bras sont inclines de fa§on concave 
l^un vers 1» autre et de preference inclines sur la direction longitu 
finale de la partie centrale par rapport au sens de rotation. 

25 25. Houe a main suivant I'une des revendications preceden- 

tes, caracterisee en ce que le bord des bras sensiblement rectangu- 
laires qui, relativement au sens de la rotation des outils de la 
houe, est en avant ou en arriSre est, dans la rSgion terminale 
libre des bras, sensiblement dans le plan longitudinal median .de la 

30 partie centrale, la longueur de cette partie centrale est environ 
le double de la longueur d'un bras, la largeur d*un bras est envi- 
ron la moitie de la largeur de la partie centrale dans la region 
de son plan transversal central, et la longueur de la partie cen- 
trale est environ le quadruple de la largeur d*un bras. 

35 26. Houe a main suivant l^une des revendications prgcgden- 

tes, caractSrisee en ce que les portions de 1» arbre, qui sont por- 
tges par le carter du mgcanisme, sont de prgfSrence entrainges par 
des entrainements separes a chaines, 

27* Houe a main suivant I'une des revendications prSceden- 
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tes, caractSris6e en ce que le mecanisme comporte deux barbotins 
dont les axes sont paralleles entre eux et aux arbres portant les 
outils de houe, ces barbotins sont relies solidaires en rotation 
par des roues dentges engrenant entre elles et sont en relation 
5 d'entrainement , au moyen de chaines, avec les portions des arbres 
portant les outils de houe, qui sont port^es par le carter du mgca- 
nisme, I'une des roues dentees reli§es S un barbotin peut etre 
entrainee S travers une protection contre les surcharges, la pro- 
tection est constitute par une roue dentee, celle-ci comporte une 

10 couronne dentee posee coaxialement sur le moyeu de la roue dentee, 
la couronne dentge peut etre fixee en direction pgriphSrique par 
rapport au moyeu par des Pigments de verrouillage charges par des 
ressorts, et la roue dentge contenant la protection contre les sur- 
charges est relige solidaire en rotation avec un pignon qui engr§ne 

15 avec I'une des roues dentees portant les barbotins et de son cote 
engrene avec un pignon situe sur I'arbre d' entree du mecanisme , qui 
sort du carter du mecanisme. 

28. Houe a main suivant l"une des revendications precedentes, 
caractgrisSe en ce que I'glgment de verrouillage est un corps rou- 

20 lant, constitug de prgfgrence par une bille, qui est chargg par un 
ressort dispose dans un percement radial d*un collet du moyeu et 
auquel est affectg dans la couronne dentee reposant sur le collet 
un evidement dont la profondeur est inferieure au rayon du corps 
roulant . 

25 29. Houe a main suivant I'une des revendications prgcedentes, 

caractgrisge en ce que comme glgment de verrouillage on utilise une 
baguette qui prgsente une tete arrondie, est guidee dans un perce- 
ment radial d'un collet du moyeu et est chargee glastiquement sur 
son extremite arriere, et a la tete est affecte un evidement corres- 

30 pondant dans la couronne dentee portge par le collet - 

30. Houe § main suivant I'une des revendications prgcedentes, 
caractgrisge en ce que I'arbre d'entrge du mgcanisme est relig par 
un entrainement S courroie S I'arbre de sortie du moteur; on peut 
interrompre la liaison d' entrainement entre le moteur et le mgcanis- 

35 me eh modifiant la tension de la courroie, et ceci de preference en 
faisant pivoter le moteur pour I'amener contre le carter du mgcanis- 
me . 

31. Houe a main suivant I'une des i^evendications prgcgdentes, 
caractgrisge en ce que le moteur est disposg sur le carter du mgca- 

^0 nisme par I'intermgdiaire d'une bielje oscillante et s'appuie glas- 
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tiquement centre lui, et la bieile oscillante peut de prgfgrence 
pivoter autour d*un axe parallele aux arbres p.ortant les outils et 
situ§ dans la region d'un'des petits cotSs du carter de mgcanisme 
qui est parallSle S l*axe. 
5 32, Houe a main suivant I'une des revendications precedentes, 

caracterisSeen ce que I'arbre de sortie du moteur est parallele a 
I'axe de la bieile oscillante, il est situe sensiblement au-dessus 
du cote du carter de mecanisme qui est gloigng de 1' articulation de 
la bieile oscillante, et I'arbre d'entrge du mecanisme et I'arbre 
10 de sortie du moteur sont situes du meme cot§ 6troit du carter de 
mScanisme. 

33. Houe § main suivant I'une des revendications precgdentes, 
caracterisee en ce qu'un appui plat est dispose exterieurement paral- 
lele a *au moiris un brin de la courroie trap6zoidale const ituant la 

15 liaison d' entrainement^ entre le moteur et le mecanisme et S une 
faible distance de la courroie dans sa region libre.. 

34. Houe a main suivant I'une des revendications precedent es, 
caractSrisee en ce que le moteur s*appuie sur le carter de mecanis- 
me par I'intermgdiaire d'une lame de ressort qui est attaquee par 

20 une came pivotante pour permettre au moteur de s'appuyer sur le 
carter de mecanisme, la came est reliee a un levier de manoeuvre 
et elle s'appuie de prSfSrence sur un bras de la bieile oscillante - 

35. Houe a main suivant I'une des revendications prSc6dentes, 
caract.grisSe en ce que le levier de manoeuvre se trouve dans la 

25 rSgion au-dessous du manche et on peut I'actionner au pied de fa- . 
Qon que, lorsque I'on fait pivoter la came pivotante pour la faire 
passer de sa position de repos a sa position de tension, elle pivo- 
te au-dela de sa position de point mort. 

36. Houe a main suivant I'une des revendications prgcSdentes, 
30 caractSrisSe en ce que I'on peut obtenir la. modification du rappori; 

entre les arbres; des efforts exercSs par le sol afin de dSterminer 
le sens ou la vitesse de progression en soulevant et abaissant res- 
pectivement le manche. 

37. Houe a main suivant I'une des revendications precedentes, 
35 caracteris§e en ce que I'on peut orienter comme suit la houe au 

moyen du manche : on peut modifier, la direction de I'arbre portant 
des outils par rapport au longeron du manche en amenant par pivote- 
ment I'arbre dans une direction de travail s'ecartant de celle du 
travail en ligne droite. 
40 38. Houe t main suivant I'une des revendications precgdentes. 



70 03119 



19 



2075999 



caractgrisge en ce qu»en faisant tourner le manche autour de I axe 
central longitudinal de son longeron, on peut faire pivot er la par- 
tie de la houe qui porte le ou les arbres autour d'un axe vertical 
par rapport au manche. 
5 39. Houe £ main suivant I'une des revendications prgcgdentes, 

caracterisSe en ce que le manche s'appuie, en itant capable de tour- 
ner, sur l'int§rieur d'un guidage relig au carter de mecanisme et 
pouvant pivoter par rapport au carter autour d'un axe vertical, et 
il est aussi relig au carter de mgcanisme S. travers une articula- 

10 tion a la cardan et 1' articulation a la cardan est de prSfgrence 
situge en face du carter de mgcanisme au point d' intersect ion de 
I'axe central longitudinal du guidage et de son axe de pivotement . 

I\0. Houe a main suivant I'une des revendications prgcedentes, 
caractgrisge en ce que I'axe longitudinal du guidage coincide avec 

15 I'axe longitudinal d'un longeron, et le guidage est de prgfgrence 
const itug par un manchon. 

Ul. Houe a main suivant I'une des revendications prgcgdentes, 
caractgrisge en ce que le guidage est const itug par un manchon de 
serrage, et, pour stabiliser 1 'orientation, on peut rggler le serra- 

20 ge du manchon sur le longeron du manche. 

42. Houe a main suivant I'une des revendications prgcgdentes 
caractgrisge en ce que I'on peut bloquer 1' orientation, de prgfg- 
rence en serrant, avec impossibilitg de rotation, le longeron dans 
le -manchon. 

25 43. Houe a main suivant I'une des revendications prgcedentes 

caractgrisge en ce que le guidage, situg en face du carter de mgca- 
nisme, est de preference dans le plan de symgtrie des arbres por- 
tant les outils de travail et de prefgrence ggalement dans . le plan 
central longitudinal de la houe. 

30 44. Houe a main suivant I'une des revendications prgcgdentes 

caractgrisge en ce que le manche est pourvu d'une poignge disposge 
transversalement a la direction longitudinale de son longeron et 
constituge de prgfgrence par un gtrier dont les extrgmitgs sont 
retournges en forme d'U. 

35 45. Houe a main suivant I'une des revendications prgcgdentes 

caractgrisge en ce que 1' gtrier comporte une partie centrale recti- 
ligne, les bras libres, sensiblement dans le prolongement I'un de 
1' autre, de 1' gtrier sont parallSles a la partie centrale, et 
I'intervalle entre leurs extrgmitgs est de prgfgrence au moins 

40 ggal a I'gpaisseur du longeron. 
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46, Houe i main suivant I'une des revendications prScedeh- 
tesj caractSris^e en ce que I'Strier peut pivoter par rapport au 
longeron autour d'un axe horizontal et peut etre fixg en diffgren- 
tes positions • 

g 47. Houe £L main suivant I'une des revendications prScSden- 

tes, caracterisee en ce que I'etrier traverse un .manchon et peut 
etre serre. 

48. ProcidS d^utilisation d»une houe, en particulier d»une 
houe suivant I'oine des revendications prgcedentes, caracterise en 
ce que, suivant le resultat d§sire du travail, on commande la 
Vitesse de progression, le sens du travail et la profondeur du 
"binage en modifiant le rapport des efforts exercSs par le sol sur 
les outils de houe affectgs a I'un des arbres et sur les outils de 
houe affectgs § 1 'autre arbre. 

49. Procidg suivant la revendicatipn 48, caracterisg en ce 
que l*on commande le rapport entre les forces exercees par le sol 
sur les outils respectivement affectSs blux deux arbres en modifiant 
en hauteur la position du manche. 
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